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Περίληψη 

Η τεχνολογία μη παρεμβατικών ελέγχων (τεχνολογία NII) αναφέρεται στον τεχνικό εξοπλισμό 
και στις μηχανές όπως ο εξοπλισμός ακτίνων Χ ή ακτίνων γάμμα που επιτρέπουν την 
επιθεώρηση ενός αντικειμένου ή φορτίου χωρίς την ανάγκη ανοίγματος του μεταφορικού 
μέσου και εκφόρτωσης του φορτίου. 

Στην παρούσα εργασία θα γίνει μια ανάλυση των τεχνικών και των μέσων που χρησιμοποιούν 
οι αρχές για τον έλεγχο μεγάλων φορτίων, ειδικά στους τελωνειακούς ή συνοριακούς σταθμούς 
για την πάταξη του λαθρεμπορίου και για την εθνική ασφάλεια. 

Θα αναλυθεί ο τρόπος λειτουργίας των γεννητριών ακτίνων Χ και οι διάφορες μέθοδοι 
υλοποίησης ενός ολοκληρωμένου συστήματος ελέγχου. 

  



Τεχνικές ελέγχου μεγάλων φορτίων μέσω ακτίνων Χ υψηλής ενέργειας 

Ρεζάρτ Μπαλίλι    4 

Abstract 

Non-intrusive inspection technology (NII technology) refers to technical equipment and 
machines such as X-ray or gamma-ray imaging type equipment that allow the inspection of 
cargo without the need to open the means of transport and unload the cargo. 

This thesis aims to analyze the techniques and tools used by the authorities to control large 
cargos, especially at customs or border stations, in order to combat smuggling and for the 
national security. 

Will be analyzed how X-ray generators work and how to implement an integrated inspection 
system. 
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